2.22 Beispiel L22

Gegeben sei das ebene Tripelpendel laut Skizze.

y
"ﬁu rlinnhb- ,
I x,= Lo,
(P‘] \ x2= QL»HI"' Q-O“"'?.
/m X = Qeard + Lear?y + Qear®y
y1 = Isia "P.
2 l /L Ye: Lrn®, + Qs
m | Y3+ Q.mn‘?l + QrmPy + Q""'"Pg
3 3
/m
X
Bestimmen Sie
(a) die Lagrangefunktion des System.
(b) die Bewegungsgleichungen in allen generalisierten Koordinaten.
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